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Elektrischer Antriebsmotor fur Arbeitsmaschinen, ins- 
besondere Extruder oder SpritzgiefSmaschinen, dadurch 
gekennzeichnet, daft der Antriebsmotor aus einem elek- 
trischen Antriebsmotor (1) besteht, der in seiner Achslan- 
ge um ein Vielfaches kleiner baut als im Durchmesser. 
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Titel 


Elektrischer Antriebsmotor fur Arbeitsmaschinen, insbeson- 
dere Extruder oder Spritzgieiimaschinen 


Beschreibung 

Die vorliegende Erfindung bezieht sich auf einen elektri- 
schen Antriebsmotor fur Arbeitsmaschinen/ insbesondere Ex- 
truder oder Spritzgieiimaschinen zum Herstellen thermopla- 
stischer Erzeugnisse. 

Extruder und werden im allgemeinen zum Formen von thermo- 
plastischen Kunststoffen zu Bandern, Rohren, Schlauchen, 
Stangen, Ummantelungen und anderen Profilen eingesetzt, 
wobei der Kunststoff durch eine Schneckenpresse zugefuhrt 
wird. Die in einem Zylinder angeordnete Extrusionsschnecke 
ist in Drehrichtung beweglich, um das Mischen, Kneten und ?fe 
Plastif izieren des Kunststoff es wahrend der gleichzeitigenjf Jf 
Erwarmung zu ermoglichen. Es versteht sich^ daft aufgrund 
dieser Aufgaben die Extrusionsschnecke und damit die ge- 
samte Arbeitsmaschine relativ lang baut . Fiir Sprit zgiefima-j 
schinen zum Herstellen thermoplastischer Formteile 1st did 
Extrusionsschnecke zusStzlich auch axial beweglich, um ei| 
ne schnelle Einspritzung des thermoplastischen Materials | 
uber Extrusionsdiisen in ein angeschlossenes Formwerkzeug 
oder eine Form moglich zu machen . 

In den letzten Jahren haben sich fur den Drehantrieb der 
Extrusionsschnecke von Extrudern oder Spritzgieiimaschinen 
mehr und mehr Elektromotoren durchgesetzt , welche auf die 
Extrusionsschnecke arbeiten. Durch die Anordnung des Werk- 
zeugabschnittes, des Plastifizer- und Mischabschnittes, 
gegebenenf alles eines Zwischengetriebes und eines herkomm- 
lich langbauenden Motors wird die gesamte Anlage sehr grolb 
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und sperrig. Aulberdem ist irn Falle der Aufstellung eines 
Extruders auch noch Platz fiir das Endlos-Formprodukt auf 
der Seite der ExtrusionsdUse zu schaffen. Weiteren Raumbe- 
darf erfordert die elektonische Motor- bzw. Maschinensteu- 
erung. Beispiele fiir derartig ausgebildete Sprit zguftma- 
schinen zeigen die DE 195 40 695 Al und DE 196 03 012 CI. 

Es ist auch schon bekannt, zwecks Verkiirzung der Abeit sma- 
schine den elektrischen Motor parallel zur Extrusionsspin- 
del anzuordnen, fur gewohnlich parallel zum hinteren Spin- 
dellager. Extrusionsspindel, Umlenkgetriebe und Motor bil- 
den dann in diesem Bereich etwa ein n U w . Ein Beispiel 
hierzu gibt die Anordnung nach DE 42 06 966 Al . Derartig 
angeordnet erschweren allerdings Motor und Umlenkgetriebe 
die Wartung der Maschine. Auch sind besondere Maiinahmen 
zum Abdecken des Umlenkgetriebes, wie Riementrieb, und die 
Befestigung zu treffen. 

Der Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde, einen Antriebs- 

motor der eingangs genannten Gattung zu entwickeln, der^ 

weder eine grofte Raumlange erfordert noch fur Wartung tfndf ^jf 
Bedienung der Arbeitsmaschine hinderlich ist. Der Antr|e§ *|f 
soli dariiber hinaus kostengiinstig ausfiihrbar sein und *L-^ A 
nen guten Wirkungsgrad besitzen. ?!{ -§ «< 

fl f a* 
" 1 § *r 

ErfindungsgemSa besteht der Antrieb aus einem Elektromoj- S o* 
tor, dessen Achslange ein Vielf aches kleiner ist als sekM % 
Durchmesser. Lfh-^4~ 

Das Verhaltnis von Achslange zu Durchmesser des Antrienbs- 
motors liegt vorzugsweise zwischen 1:2 und 1:6, beispiels- 
weise betragt der Aufiendurchmesser des Antriebsmotors 350 
mm und seine AchslSnge 100 mm. 


Hierdurch wird es mSglich, den Antriebsmotor direkt an ei- 
ne Welle oder Schnecke zugunsten einer verbesserten War- 
tungs- und Bedienungsf reundlichkeit anzuf lanschen, ohne 


- 4 - 299012DE/4 (8) 

daft die Baul&nge der Arbeitsmaschine hierdurch wesentlich 
zuninimt. Zugleich verringert sich der Aufwand fur die Be- 
festigung und Kraf tiibertragung. Die Abmessungen des An- 
triebsmotors erlauben es, auch bei nur geringer Achslange 
motoren grower Leistung zu bauen. 

Anhand eines Ausfuhrungsbeispiels sollen die Erfindung und 
ihre Vorteile naher eriautert werden. Hierzu zeigt: 

Fig. 1 einen Schnitt durch einen ersten erf indungsgemafien 
Antriebsmotor und 

Fig. 2 einen Schnitt durch einen lagerschildlosen An- 
triebsmotor. 


Der Antriebsmotor 1 basiert in beiden Beispielen auf einem 
Aufienlauf er-Synchronmotor . Der Laufer 2 ist topfformig ge- 
staltet, wobei sein aufierer Innenrand mit Dauermagneten 3 
bestuckt und sein Zentrum zu einer Motorwelle 4 ausgebil- 
det ist oder mit einer solchen drehfest verbunden ist. A 
der Motorwelle 4 ist iiber ein Wellenlager 5 der Stander 6 ^ 3 
abgestutzt. Der Stander 6 trSgt umseitig ein Blechpaket 7 , . § % 
das den Dauermagneten 3 des Laufers 2 auf Luf tspaltabstanjjS 


gegentibersteht , und eine StSnderwicklung 8 zur Magnetisi* 
rung des Blechpaketes 7 . 


Nach Fig. 1 ist die Motorwelle 4 abtriebsseitig nochraals 
im Lagerschild 9 des Motors 1 gelagert. Das Ender der Mo- 
torwelle 4 ragt in die Arbeitsmaschine 10 hinein, die bei- 
spielsweise ein Extruder ist. Dort sind die Motorwelle 4 
und die Extruderschnecke 11 geeignet gekuppelt. 


Eine Motorhaube 12 verhindert das Beriihren drehender Tel- 


le. 


GemSft Fig. 2 wurde ftir den Antriebsmotor 1 auf ein Lager- 
schild verzichtet. Hierdurch kann der Antriebsmotor 1 noch 


* • ••• • •♦• ••jo. 
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schmaler ausgefiihrt werden, ohne daft seine Leistung hier- 
durch geschmSlert vriirde. Durch den direkten Anbau an der 
Arbeitsmaschine 10 besteht keine Gefahr, rnit drehenden 
Teilen in Beruhrung zu kommen. 

Fur eine besonders kurze Ausfiihrung von Arbeitsmaschine 10 
und Antriebsmotor 1 in Achsrichtung kdnnen ruhende Teile 
beider auch ineinander gebaut sein. Beispielsweise konnen 
Teile der Antriebsmaschine 10 in den Statorraum 
hineinragen. 

Selbstverstandlich kann der Antriebsmotor auch als Innen- 
lauferrnotor ausgebildet sein, ohne die erf inderische Idee 
zu verlassen und/oder als Asynchronmotor . 

Wird eine Extruderschnecke einer SpritzgieBmaschine ange- 
trieben, so sind selbstverstandlich noch Konstruktionsele- 
rnente geeignet zwischenzuschalten, die einen Hub der Ex- 
truderschnecke zulassen. 

Die Arbeitsmaschine selbst ist nicht naher ausgefiihrt. 
Hier kann beispielhaft auf die genannten Ver6f f entlichun^ 
gen zum Stand der Technik verwiesen werden. Die Antriebs 
motoren sind selbstverstandlich auch fur andere Arbeitsm 
schinen einsetzbar, bei denen eine Antriebswelle anzutrej 
ben ist. 
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Bezugszeichen 


Antriebsruotor 1 

LSufer 2 

Dauermagnet 3 

Motorwelle 4 

Wellenlager 5 

StSnder 6 

Blechpaket 7 

StSnderwicklung 8 

Lagerschild 9 

Arbeit smaschine 10 

Ext ruder schnecke 11 

Motorhaube 12 
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Anspruche 

1. Elektrischer Antriebsmotor flir Arbeit smaschinen, 
insbesondere Extruder oder SpritzgieJimaschinen, 
dadurch gekennzeic h n e t, 

dali der Antriebsmotor aus einern elektrischen Antriebsmotor 
(1) besteht, der in seiner Achslange urn ein Vielfaches 
kleiner baut als im Durchmesser. 

2. Elektrischer Antriebsmotor nach Anspruch 1, 
dadurch gekennzeichnet, 

dali das Verhaltnis von AchslSnge zu Durchmesser zwischen 
1:2 und 1:6 liegt. .. 

3. Elektrischer Antriebsmotor nach Anspruch 1 oder 2, 
dadurch gekennzeichnet, 

dali der Antriebsmotor (1) abtriebsseitig an eine Antriebs- 
welle (11) einer Arbeitsmaschine (10) gesteckt ist. 

4 . Elektrischer Antriebsmotor nach einem vorherigen 
Anspruche , 

dadurch gekennzeichnet, 
daii der Antriebsmotor (1) ein AufienlcLuf ermotor ist. 

5. Elektrischer Antriebsmotor nach einem der vorherigen 
Anspruche , 

dadurch gekennzeichnet, 
daft der Antriebsmotor (1) ein Synchronmotor ist. 

6. Elektrischer Antriebsmotor nach einem der vorigen 
Anspruche, 

dadurch gekennzeichnet, 
dali der Laufer (2) und der Stander (6) topfformig ausge 
bildet sind und der Stander (6) im Laufer (2) gelagert 
ist, 

7. Elektrischer Antriebsmotor nach einem der vorherigen 
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Anspriiche, 

dadurch gekennzeichnet, 
dafi der Antriebsmotor (1) unter Verzicht auf ein Lager- 
schild mit einer Arbeitsmaschine (10) direkt verbunden 
ist . 

8, Elektrischer Antriebsmotor nach einem der vorherigen 
Anspriiche, 

dadurch gekennzeichnet, 

dafi Teile des Antriebsmotors (lj und der Arbeitsmaschine 

(10) ineinanderbauen. 

9. Elektrischer Antriebsmotor nach Anspruch einem der 
vorherigen Anspriiche, 

dadurch gekennzeichnet, dafi 

der Antriebsmotor (1) von einem Frequenzumrichter geregelt 

ist • 


V 9 

# <r« » • * 
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